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近日，中国科学院沈阳自动化研究所牵头研制的基于升力原理的深海高速潜水器——“升力型高
速AUV”完成海上验收试验。

“升力型高速AUV”研制突破了大正浮力升力体潜水器优化设计、宽航速自主航行控制、非接
触式高转矩密度转矩转换推进、高速海底地貌测绘等关键技术，实现了深海高速大负载情况下的
高精度航行及探测作业能力。

海上试验中，“升力型高速AUV”完成了目前最大工作深度、最大航行速度、最大潜浮速度、
宽航速航行控制、大正浮力/大负载下航行控制等功能和性能指标验证。“升力型高速AUV”具
有高航速、大负载、强环境适应能力等特点，在未来海洋应急搜救和科学考察中具有广阔应用前
景。

“升力型高速AUV”研制得到“十三五”国家重点研发计划“深海关键技术与装备”重点专项
支持，由沈阳自动化所作为项目牵头单位，联合中科院声学研究所、深海科学与工程研究所，以
及哈尔滨工程大学等单位共同研发与攻关。
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研究团队单位：沈阳自动化研究所 

更多 科学进展 请访问 https://www.iikx.com/news/progress/
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