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近日，SCIENCECHINA TechnologicalSciences以封面文章形式发表了题为Configuration analysis of
a chain-type
reconfigurablemodularrobotinspiredbynormalalkane
的研究论文，报道了中国科学院沈阳自动化研究所可重构分子机器人研究的最新成果。

该研究描述了化学有机分子与可重构模块化机器人相似性，基于正构烷烃分子构象特性和原子运
动方向不稳定性，提出一种链式可重构模块化分子机器人。研究提出的新型可重构模块化机器人
，探索了化学有机分子重构机理在新型空间机器人研究和应用中的可能性，为空间机器人研究提
供了新思路。

沈阳自动化所空间自动化技术研究室在可重构机器人领域开展了系统性的理论及应用研究工作，
研究成果先后发表在IEEE Transactions on Cybernetics、IEEE/ASME Transactions on
Mechatronics、IEEE Transactions
onAerospaceandElectronicSystems和MechanismandMachineTheory等期刊上。

研究工作得到国家重点研发计划“智能机器人”重点专项“新型变构型机器人机构设计理论与技
术研究”的支持。
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研究团队单位：沈阳自动化研究所 

更多 科学进展 请访问 https://www.iikx.com/news/progress/
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