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8月26日，中国科学院沈阳自动化研究所牵头承担的国家重点研发计划“科技冬奥”重点专项“
多机器人跨域火炬传递技术研究与系统示范应用”项目通过课题综合绩效评价。中国21世纪议程
管理中心、北京冬奥组委文化活动部和中科院科技促进发展局的相关负责人，以及项目责任专家
、科技专家、项目与课题负责人、技术骨干等以线下线上相结合的方式参加绩效评价会。

专家组听取了“系列机器人研发与试验”“冰雪面火炬传递六足机器人开发”“特种火炬技术研
究与研制”“系统集成与示范应用”四个课题的绩效评价汇报，审阅了会议相关资料，观看了视
频演示。经过质询和讨论，与会专家一致认为，各课题完成了任务书规定的研究内容和考核指标
，达到课题目标，对实现项目总体目标发挥了重要作用。经专家组综合评定，四个课题绩效评价
均为优秀。

“多机器跨域火炬传递技术研究与系统示范应用”项目为国家重点研发计划“科技冬奥”重点专
项任务之一，由沈阳自动化所联合北京动力机械研究所、上海交通大学等单位协同攻关完成。沈
阳自动化所科研团队通过跨研究室、跨部门的协同合作，从项目立项到冬奥应用，在不到12个月
的时间里，研制出水陆两栖机器人、水下变结构机器人、空中飞行机器人、地面机器人和助力外
骨骼机器人5型机器人，突破了冰水跨介质高适应性运动控制、复杂流场扰动的水下/空中动态对
准、人机神经接口技术等关键技术，使各型机器人能够在地面、水下、空中实现跨域跨介质火炬
传递。

在北京2022年冬奥会火炬传递活动中，沈阳自动化所研制的水陆两栖机器人、水下变结构机器人
实现了奥运史上首次机器人间的水下火炬传递。在北京2022年冬残奥会火炬传递活动中，沈阳自
动化所研制的上肢助力外骨骼机器人协助火炬手彭园园双手操作火炬。机器人火炬传递成为北京
冬奥火炬传递的亮点，展示了我国在机器人领域的科技成果，产生了广泛的社会关注度和影响力
。
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评价会现场
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机器人开展火炬接力应用或试验现场

研究团队单位：沈阳自动化研究所 

更多 科学进展 请访问 https://www.iikx.com/news/progress/
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