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科学家开发出全自动机器人甲状腺超声扫描系统。 近日，华南理工大学计算机科学与工程学院
教授杜广龙团队与清华大学、加拿大卡尔顿大学合作，在全自动机器人甲状腺超声扫描进行人体
研究方面取得重要创新成果，开发出一种全自动机器人超声系统（FARUS）。相关成果发表于《
自然-通讯》。

在国家重点研发计划项目等资助下，开发用于甲状腺扫描的FARUS能够在没有人类辅助的情况下
，独立扫描甲状腺区域、识别恶性结节，为诊断治疗提供特征数据，有效推动医疗效率提升。论
文共同第一作者兼通讯作者杜广龙对《中国科学报》表示。

据介绍，在超声介入的临床医疗中，检查程序、手术过程具有高精细性和重复性。以传统的甲状
腺超声检查为例，很大程度上依赖于超声技师的经验技能水平和放射科医生的专业知识判断，检
查过程既费时，又消耗医生的体力和脑力资源。

在丰富的智能机器人、人工智能、人机交互等前期研究基础之上，杜广龙团队开发了一种新型的
、完全自主的机器人超声系统，利用智能技术在人体骨骼点识别、强化学习、力反馈等方面的优
势，并通过贝叶斯优化对超声探头的方向进行动态调整，解决甲状腺目标定位困难的问题。

应用于人体研究的实验结果表明，该系统提供的高质量超声波扫描精细程度接近于临床医生的手
动扫描。检测甲状腺结节后，能够为甲状腺成像报告和数据系统的计算提供结节特征数据。

杜广龙介绍，传统的超声检查要求超声技师和放射科医生分工合作，而FARUS能将两种角色整合
为一个独立自主的单元，实现了平面内和平面外扫描的人性化融合。通过应用深度学习技术，该
系统对甲状腺和潜在结节进行实时分割，极大提高甲状腺临床医疗效率，提供集结节检测、病灶
定位、自动分类于一体的便捷自主工具。

杜广龙团队长期从事人机自然交互等方面的研究，在多模态智能感知研究基础上，首次提出了基
于非受限的机器人交互方法，同时创新性地将电磁感应技术引入机器人力反馈交互系统中，相关
研究成果成功应用于各类机器人系统。（来源：中国科学报朱汉斌）

相关论文信息：https://doi.org/10.1038/s41467-024-48421-y
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