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机器人假肢实验测试：患者将水倒入玻璃杯中。图片来源：比萨圣安娜高等学校

来自意大利比萨圣安娜高等学校生物机器人研究所的团队，开发出一种安装在截肢者残臂和机械
手之间的全新接口，可解码运动意图。该接口与机械手集成后，已在第一位患者身上成功进行了
测试，让患者能像运用自己的手那样操控机械手。这一成果是科学家为彻底改变假肢未来发展而
进行的一项前沿探索，相关研究发表在最新一期《科学�机器人》上。

新接口的开发理念是通过植入肌肉的磁铁去解码运动意图。团队使用几毫米大小的微型磁铁，植
入截肢手臂的残留肌肉中，这些磁铁可利用肌肉收缩产生的运动来张开和闭合手指。

研究团队解释说，人体前臂有20块肌肉，其中许多都负责控制手部运动。许多失去手的人仍会感
觉手部还在原处，也是因为残留的肌肉会根据大脑的指令运动。团队详细绘制了这些动作，并将
其转化为信号来引导机械手的手指。微型磁铁具有天然磁场，可在空间中轻松定位。当肌肉收缩
时，磁铁会移动，再通过一种特殊的算法将其转化为对机械手的特定命令。

团队将此项成果称为假肢医学领域的一项重大进步。患者的手臂上植入了6块磁铁，使用假肢已
测试了6周。实验结果则远远超出了团队最乐观的预期：患者能自如控制手指的运动，拿起并移
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动不同形状的物体，还能完成许多日常动作，如打开罐子、使用螺丝刀、用刀切割、拉上拉链等
，而且他能自己控制抓住易碎物体时的力度。

这个新系统无需电线和电源，只用磁铁和肌肉就能控制机械手指的运动并实现日常活动。这种能
解码运动意图的接口非常了不起，与此同时，该研究对患者残留肌肉的运用也十分出神入化——
团队需要通过手术将极微小磁铁植入到患者前臂肌肉中，还需要用核磁成像和肌电图识别截肢区
域的各组肌肉，更要兼顾患者的体感。这些一步步都极具挑战性的工作，共同“搭建”起了世界
第一只磁控假手。

（原标题：用磁铁和肌肉控制机械手指，能解码运动意图的假肢问世）
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