
 

新算法提高奶牛跛行识别准确率，降低牧场淘汰率
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新算法提高奶牛跛行识别准确率，降低牧场淘汰率。 近日，中国农业科学院农业信息研究所农
业物联网技术与服务创新团队提出了一种自顶向下的深度神经网络，可在复杂场景下同步完成奶
牛目标检测、姿态估计和跛行识别任务。相关研究成果发表在《农业计算机与电子》（Compute
rs and Electronics in Agriculture）上。

跛行是造成奶牛被动淘汰重要原因之一，严重影响牧场经济效益。在实际场景中，利用姿态估计
进行奶牛跛行识别面临相互遮挡、多尺度目标等问题，使得目标检测和关键点识别准确性较低。

针对上述难题，该研究构建一套目标检测—姿态估计—运动特征提取—跛行分类的自顶向下方法
。该方法在检测端对传统目标检测算法进行轻量化改进；在姿态端将改进特征金字塔网络融入实
时多目标姿态估计模型，提升了多尺度与遮挡下的关键点定位精度；在特征提取端通过视频序列
实现关键点运动跟踪，并同步提取步态对称性、头部摆动幅度、背部曲率等7种跛行相关特征。
最后利用随机森林完成跛行分类，准确率达到了93.8%。

该研究模型姿态估计精度比同类轻量算法提升了3~6个百分点，显著提升跛行识别准确率与效率
，为规模牧场降低淘汰率、减少治疗成本、提高养殖管理效率提供技术支撑。

该研究得到国家自然科学基金、中国农业科学院科技创新工程等项目的支持。（来源：中国科学
报 李晨 刘杉）

相关论文信息：https://doi.org/10.1016/j.compag.2025.110911
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