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自动驾驶技术的规模化落地是交通领域的核心发展方向，而轨迹跟踪作为自动驾驶系统的核心执
行环节，直接决定车辆在复杂场景中的行驶精度、稳定性与安全性。当前，自动驾驶车辆需应对
城市拥堵、极端天气、非结构化道路等动态复杂环境，同时面临系统参数不确定性、传感器噪声
干扰、实时响应要求严苛等多重挑战，传统控制策略已难以满足高精度、高鲁棒的应用需求。随
着人工智能、多传感器融合、车路协同等技术的快速迭代，轨迹跟踪技术迎来革新契机，但也亟
需突破动态环境自适应、多智能体协同跟踪、极端工况稳定性等技术瓶颈。因此，聚焦自动驾驶
车辆轨迹跟踪技术的创新研究与实践应用，对于推动自动驾驶技术以进一步提升交通系统安全性
与效率具有重要意义。
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基于此，Vehicles邀请了同济大学韩伟博士、张策腾飞博士和周泉教授，合作建设特刊 Trajectory
Tracking of Autonomous Vehicles (自动驾驶车辆轨迹跟踪)。本期特刊旨在全面了解自动驾驶汽车
轨迹跟踪领域的前沿研究进展，特刊包括但不限于以下主题：

用于轨迹跟踪的先进控制策略（例如，模型预测控制、滑模控制、自适应控制、基于强化学习的
控制、端到端控制）；

复杂动态交通环境下的轨迹跟踪（例如，拥堵道路、极端天气、非结构化道路）；

考虑系统不确定性和外部干扰的鲁棒轨迹跟踪；

基于先进线控技术的轨迹跟踪（例如，分布式电驱动、四轮转向、线控制动、主动悬架等）；

用于精确轨迹跟踪的传感器融合和状态估计；

V2X通信与轨迹跟踪优化的集成；

多智能体自动驾驶车辆系统的轨迹跟踪（例如，编队行驶、协同驾驶）；

动态轨迹调整和实时修正机制；

轨迹跟踪算法的实验验证和现场测试；

数字孪生在自动驾驶车辆轨迹跟踪中的应用；

特殊用途自动驾驶车辆（例如自动驾驶卡车、穿梭巴士、越野自动驾驶汽车、飞行汽车）的轨迹
跟踪。
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个人介绍：韩伟，工学博士，现任同济大学汽车与能源学院助理教授、硕士生导师、中国大学生
无人驾驶方程式车队指导教师，入选中国科协青年人才托举工程。主要从事车辆动力学与控制、
智能汽车运动控制、主动悬架控制领域研究，获得中国汽车工程学会优秀博士论文奖。担任SAE
（国际汽车工程师学会）智能网联汽车学术会议分论坛主席等职务，创新成果实现产业化应用，
为汽车线控底盘系统研发提供了技术支撑。

研究领域：车辆系统动力学与控制；自动驾驶车辆的集成底盘控制和运动控制

张策腾飞博士

个人介绍：张策腾飞博士现任同济大学汽车与能源学院博士后（助理研究员），专注于新能源汽
车数字化与智能化研究。他于2024年获伯明翰大学机械工程博士学位，研究方向为多模式混合动
力车辆多时间尺度目标的在线优化，并拥有帝国理工学院高级航空工程硕士学位。目前，他的科
研工作主要围绕车辆能量管理与优化控制和测试，重点研究基于非参数建模与不确定性量化的分
布式电驱系统智能设计与状态估计，相关合作方包括上汽集团、清华大学苏州汽车研究院及马勒
公司等。已发表国际学术论文10余篇，并担任多个国际期刊审稿人。曾获国家级教育部海外人才
、上海市海外人才、中国创新创业大赛国家奖等多项荣誉，具备扎实的学术背景与丰富的产学研
经验。

研究领域：最优控制；不确定性量化；车辆控制系统中的演化计算
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周泉教授

个人介绍：周泉，同济大学汽车与能源学院副院长、教授、博士生导师，国家级高层次人才青年
专家，上海引进高层次人才。博士毕业于英国伯明翰大学，曾任伯明翰大学助理教授、博士生导
师。主要研究方向为智能车辆底盘及能源系统的设计与控制。主持国家自然科学基金优秀青年基
金项目（海外）、国家重点研发计划新能源汽车专项课题、参与多项英国工程与物理科学研究基
金（EPSRC）、英国创新署基金(Innovate
UK)、国家自然科学基金、国家重点实验室开放基金项目及企业横向项目。在《IEEE Transactions
on Neural Network and Learning Systems》、《IEEE Transactions on Industrial
Informatics》、《Applied
Energy》等顶级刊物发表学术论文100余篇、主编英文专著1部、授权专利10余项。

研究领域：汽车智能底盘、新能源汽车能源管理、进化计算、学习控制
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Vehicles ( ISSN: 2624-8921) 创刊于2019年，最新Impact Factor 2.2，CiteScore 5.3，是MDPI出版的国
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