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远程操控人形机器人首次完成外科手术
。科技日报讯（记者张佳欣）据新一期《自然》杂志报道，美国加州大学圣迭戈分校工程团队与
外科医生团队，完成了全球首例利用远程操控人形机器人进行实时临床手术的试验。

研究团队介绍，此次试验中的一项手术由一台人形机器人与一名担任助手的人类外科医生组成“
人机团队”，实施了胆囊切除。另一项手术则由两台人形机器人组成“机器人团队”协同完成。
两项手术均在大型非灵长类哺乳动物身上实施并取得成功。

与现有专用手术机器人相比，人形机器人最大的优势在于通用性。传统手术机器人通常配备3至4
条机械臂、专用器械及软件系统，整套设备重约816公斤，需要专门改造手术室并配备专业团队
才能投入使用。而此次使用的人形机器人“苏吉”身高约1.52米、体重约27公斤。它体积小、机
动性强，能够更加自然地融入现有手术室环境，也更适合部署到偏远地区、战场，甚至是未来的
太空任务中。

研究团队表示，虽然为“苏吉”专门设计了适配器，使其能够使用传统手术器械，但其操控方式
更加接近人体动作，即使没有接受过专用机器人系统培训的医生，也很容易上手。

结果显示，人形机器人完成远程手术的操作精度可与目前的专用远程手术机器人系统相媲美，但
其成本远低于专用系统。

研究团队认为，未来人形机器人不仅能够参与手术操作，还可承担递送器械、整理和清洁手术室
等辅助工作。随着远程操控和自主能力不断提升，人形机器人有望在医疗资源匮乏地区、重大灾
害救援现场乃至太空任务中发挥更大作用。

不过，研究团队也表示，目前远程操控仍存在一些需要解决的问题。由于手术过程中机器人需要
多次重新校准，整个手术耗时明显长于成熟的专用手术机器人系统。此外，远程操控过程中仍存
在一定通信时延，他们正持续优化相关技术，为未来跨地区远程手术奠定基础。
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