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南航博士生论文突破自动驾驶仿真测试技术。自动驾驶是近年来炙手可热的研发项目，通过仿真
测试来评估、提高其安全性是自动驾驶技术开发的关键所在。南京航空航天大学博士生李伟以第
一作者和共同通讯作者身份发表的学术论文AADS: Augmented Autonomous Driving Simulation
Using Data-Driven Algorithms，突破了现有的仿真技术存在的许多障碍。论文于2019年3月27日在
《科学》杂志子刊《科学�机器人学》(Science Robotics)上刊登。

该研究成果介绍了一种增强现实的自动驾驶仿真系统，它可自动创建逼真的道路场景，为自动驾
驶车辆提供更为可靠且廉价的实验室模拟方法，可大规模用于训练和测试评估自动驾驶系统的路
径规划和决策算法。

李伟等人的论文题为基于数据驱动的增强现实自动驾驶仿真系统(AADS)。作为第一作者的李伟
在论文中主要负责真实图像合成、仿真系统整合与文章撰写。自动驾驶汽车依赖于感知模块和导
航模块，感知模块接收并解释现实世界的信息，导航模块根据感知的信息做出决定，比如转向哪
里、是否刹车或加速。不同于现有仿真系统，AADS能更准确、更真实地模拟自动驾驶汽车在路
上接收到的信息，在感知层面便更接近于真实世界。

现有的仿真系统在呈现真实的交通流、驾驶员与行人的互动等场景中仍有很多不足，与真实的环
境存在较大的差异。在研究AADS的过程中，最大的难题同样是如何将道路的真实情况进行仿真
合成。李伟及研究团队用视频和照片来模拟真实世界的道路和动作，这种数据驱动的方法提供了
一个更加现实和有益的交通仿真模型。

我们这个系统其实就是在弥补与现实环境的差异，现在我们的研究应该是最接近真实的。李伟向
记者解释到，目前学术界和工业界尚未有特别针对自动驾驶的街景合成技术，而我们的研究则在
这一点上完成了突破。

对于该项研究成果的应用前景，李伟表示仿真技术和自动驾驶两者的发展是相辅相成的。自动驾
驶前景良好，同时也需要相关的配套技术来辅助测试、验证，因此仿真技术也一定会得到发展，
并促进自动驾驶技术的成熟。这也是我们研究这个仿真系统的初衷。

《科学》杂志是全球最权威的学术期刊之一，代表了人类自然科学研究的最高水平。《科学�机
器人学》杂志是其五个子刊之一，平均每期刊出不多于4篇的研究类文章，刊载难度很大。据悉
，李伟本科、硕士、博士均就读于南航自动化学院，博士期间曾赴美国肯塔基大学联合培养2年
。日前，李伟已顺利通过博士论文答辩。
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