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CJME专栏征稿 可重构机器人。可重构机器人是构型可变化或结构可重组的机器人，通过构型或
结构的多变来适应不同的环境和任务，是近年来机器人研究的热点。现有研究还未形成系统完整
的可重构机器人理论方法体系，因此探索新的设计理论、关键技术和典型应用，是推动这一前沿
性研究快速进展的有效途径。
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Chinese Journal of Mechanical Engineering(CJME)将于近期组织策划可重构机器人英文专栏(Special
Issue on Reconfigurable Robots)，中科院沈阳自动化所的刘金国研究员、刘玉旺研究员以及爱尔兰
科克大学的郝广波副教授受邀担任本专栏的客座编辑。

更多 科学进展 请访问 https://www.iikx.com/news/progress/
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