
 

研究团队用细胞组装“活体”机器人
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研究团队用细胞组装“活体”机器人。 美国研究人员以单个细胞为材料制造出一款活体机器人
，这种可编程有机物可以向指定目标移动，被切开后还能自我修复。研究成果于1月13日发表在
美国《国家科学院院刊》上。

美国佛蒙特大学研究人员首先在一台超级计算机上运行一种进化算法，根据生物物理学法则模拟
出一种有机体设计方案。随后，美国塔夫茨大学研究人员从非洲爪蟾的胚胎中提取干细胞并培育
成皮肤细胞或心肌细胞，将其分割成单个细胞后，在显微镜下组装成与设计方案相近的结构。

研究显示，此前随机收缩的心肌细胞可有序、自主地向前运动，并在水性环境下运动数天或数周
。进一步实验显示，这些活体机器人还能环形移动，共同将小球推至中心位置。研究人员将这些
机器人从中切开，它们可以自主缝合起来继续工作，这是传统机器人无法实现的。

论文共同作者、塔夫茨大学生物学家迈克尔�莱文说，活体机器人未来有望用于搜索放射性污染
、在海中收集微塑料或在动脉中清除粥样硬化斑块等。（来源：新华社 周舟）

相关论文信息：https://doi.org/10.1073/pnas.1910837117
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